X Mostra Universitaria

XIl Seminario Integrado de Ensino, Pesquisa e Extensado

XXV Seminario de Iniciacao Cientifica

SIEPE 2019 ISSN 2237-6593

Ciéncia e Inovagao: DesaFios e Perspectivas para o Futuro

21 a 25 de Outubro

CONSTRUGAO DE ROBOS PARA COMPETICAO

Pesquisador(es): ANDRADE, Jhonatan H.; MARTINS, André; PRIGOL, Jean P.
Curso: Engenharia Elétrica

Area: Ciéncias Exatas e Tecnoldgicas

Resumo: A constru¢ao de umrobé auténomo, com o objetivo de participar da competicao
nacional Winter Challenge na modalidade sumd, deve-se observar as regras de fabrica¢ao
estabelecidas. Por norma da competicdao, na categoria sumé 3kg, as dimensdes do robd
sdo limitadas em 20cm X 20cm e até 3kg. A luta ocorre entre dois robds que se enfrentam
no Dohy6é com o objetivo de empurrar o adversario para fora. Para a constru¢ao de um
rob6 de sumd é preciso levar em consideragao alguns itens basicos na estrutura, como a
defini¢do do material utilizado para a confeccao da base, confeccionada em aluminio, com
uma rampa acoplada onde se utilizou aco 1045 que foi escolhido como base por possuir
grande resisténcia a choques mecanicos. Os motores sdao brushless de skate elétrico 24 Vc,
as rodas sao de silicone que possuem elevado atrito com o Dohyd, facilitando assim
empurrar o oponente. Também sdo necessarios: bateria de LiPO, sensores infravermelhos,
e sistema embarcado com microcontrolador. Para que a constru¢ao do mesmo seja efetiva
e funcional é preciso que todos os dispositivos eletrénicos de controle, assim como a
estrutura mecanica estejam interconectados e dentro dos limites preestabelecidos,
reproduzindo as caracteristicas mecanicas, eletrénicas e taticas de rob6s campedes ou que
obtiveram bons resultados em competicdes de robdtica nacionais para desenvolver um
rob6 versatil e competitivo.
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