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Resumo: Este trabalho propde a construciao de um rob6 autébnomo para competicao na
categoria trekking. O robo trekking deve ser capaz de percorrer trés pontos de controle
dispostos em um campo aberto e ser capaz de identificar e desviar de obstaculos. O rob6
deve utilizar um sinal luminoso para identificar a passagem por cada ponto de controle.
0 robo proposto é desenvolvido a partir de um chassi comercial que integra motores de
tracdo e direcionamento. O sensor de orientagdo absoluta BNOO55 é implementado a fim
de obter o angulo de direcdo do robd, além de um moédulo encoder para medigdo do
deslocamento. Sensores indutivos sdo utilizados para realizar a identificagdo da chapa
metalica que marca cada ponto de controle. Um sistema de controle PID é implementado

em um microcontrolador de arquitetura ARM (Advanced RISC Machines), que realiza o
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processamento dos sinais dos sensores e acionamento dos motores. Uma placa de circuito

impresso foi projetada e construida para comportar o microcontrolador, conexoes dos
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sensores e demais ligagoes. Como resultado tem-se um robo auténomo capaz de corrigir
e manter um trajeto para um valor de referéncia de angulo e identificar o deslocamento
do mesmo. Ainda o robd desenvolvido por meio desse trabalho obteve a primeira
colocacdo no evento de robdtica Winter Challenge 142 Edicdo na categoria Trekking.
Palavras-chave: Rob6 Autonomo. Controle PID. Sensor de Orientacao Absoluta.
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