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CIENCIA, TECNOLOGIA E INOVACAO

EQUIPE DE ROBOTICA MOVEL - WESTBOTS

Orientadores: SCORTEGAGNA, Renato; HOFFMANN, Kleyton

Pesquisadores: PEREIRA, Alexandre; SILVEIRA, Angela; MASSON, Guilherme; CERON, Giovani;
MANTOVANI, Arthur; CIARNOSCK]I, P4abulo; PERIN, Ana; CAMPAGNOLO, Cristian; CECHETTI, Murilo;
CAMPAGNOLO, Leonardo

Curso: Engenharia Elétrica

Area: Area das Ciéncias Exatas e Tecnoldgicas

Resumo: A robétiva mével é amplamente utilizada em situagdes de risco e em situacdes
de exploracao. A utilizagdo de robds autbnomos para realizagdo de exploragdo espacial,
de robos radiocontrolados para desarmar bombas e para inspecdo de tubulagdes
inacessiveis a seres humanos, sdo alguns dos exemplos de aplicagdo. Em meados do ano

de 2007 professores e alunos do curso de Engenharia Elétrica iniciaram as pesquisas
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nesta area afim de aplicar conhecimentos de engenharia e promover o desenvolvimento

tecnolégico. Atualmente a equipe de robdtica intitulada WestBots é composta por dois

XXII Seminario de Iniciacado Cientifica
IX Seminario Integrado de Ensino, Pesquisa e Extensdo

professores orientadores e por dez alunos do curso de Engenharia Elétrica. Dentre estes
alunos ressalta-se que um € bolsista e os outros nove sao voluntarios. Desde sua criacao
a equipe ja participou de quatro competi¢cdes nacionais. A tltima participacao aconteceu
em julho de 2016 na maior competicao de robdtica da América Latina. O XII Winter
Challenge foi realizado no instituto Maua em Sao Caetano do Sul - SP. Nesta edi¢do a
equipe participou com um total de cinco roboés, sendo trés na categoria Sumé6 Auténomo

3kg e dois robds na categoria Seguidor de Linha Pro.

Palavras-chave: Robotica Movel. Robos Autonomos. Engenharia Elétrica.

E-mails: renato.scortegagna@unoesc.edu.br kleyton.hoffmann@unoesc.edu.br



